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Qu’est-ce donc ?

* Module 253 — Visualiser les signaux de capteurs
* Des « Sensors » pour « Sentir » le monde physique qui nous entoure
* On observe, regarde, percois, mesure ...

* Module 121 — Taches de commande, controle et régulation

e Agir avec des « actionneurs » en fonction de l'observation, de la
mesure des capteurs

 Mesurer « a nouveau » et corriger |'action
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Boucle ouverte vs boucle fermée

Open Loop System
Consigne Commande Sortie / Grandeur a commander
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Closed Loop System

Consigne Commande Sortie / Grandeur a réguler
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Principes de base de 'automatique
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